V zadani prikladu se objevuje parametr a, jehoz stanoveni je vzdy soucasti
zadani prikladu.

1. Naleznéte partikularni feseni diferencialni rovnice 2 body
y = axy + racos (an/2) — y wasin (an/2)

urcené pocateéni podminkou y(0) = a.

Parametr a je pocet pismen jména studenta odevzdavajicitho projekt.
feseni zavisi na zbytku po déleni ¢isla a ¢islem 4
pro a = 2k je :
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2. Napiste obecné teseni linearni diferencialni rovnice 1 bod
y" — 2ay’ + (a2 + 4 sin %) y = 4elatd

Parametr a je mésic data narozeni studenta odevzdavajiciho projekt.

Vysledky jsou ve trech formach:

e Proa =2k
y = eaw(Cl + Cgf) + e(a+2)x



e Proa=4k+1

1
y = e**(Cy cos(2x) + Cysin(2z)) + 5e(a+2)gc

e Proa=4k+3
y = ey 4 1) 4 Chela=2T
3. Urcete parametr p tak, aby funkce 2body
u(z,y) = sin (ax) (epy + cos <a77r> e_m’) :
byla redlnou ¢asti vhodné holomorfni funkce f(z). Dale urcete deri-

vaci f'(z) a mozné funkce f(z). Parametr a je pocet pismen piijmeni
studenta odevzdavajiciho projekt.

Stanoveni parametru p
p = +a, protoze plati uy, + uy, = (p? — a®)u = p = =+a.

Dalsi postup zavisi na zavisi na zbytku po déleni ¢isla a ¢islem 4, uzita
integracni konstanta je realna.
Pro a = 4k je u(z,y) = sin (az) (e + )

f'(z + jy) = acos(az) (" +e ™) — jsin(az)p (" — e ™) =
= f'(z) = 2acos(az)
= /2a cos(az)dz = 2sin(az) + jc
+ay

pro a = 2k + 1 je u(x,y) = sin (ax) e’ = sin (ax)e

f'(z + jy) = acos(ax)e™™ — jsin(ax)(+a)e™ =
= f'(z) = acos(az) F jasin(az)

f(z) = /acos(az)$ja sin(az)z = sin(az)4j cos(az)+jc = +je™*+jc
pro a = 4k + 2 je u(z, y) = sin (az) (e’ — e™?)

f'(x + jy) = acos(ax) (€” — e ™) + jsin(az)p (e? + ) =
= f'(z) = 2jpsin(az)

f(z)= /ijsin(az)dz = —25 cos(az) + jc
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4. Vypoctete integrél [ f(z)dz, kde 1bod
r
f(z) = zsinz T'(t) = twexp(jnt), t € (0,a)
/zsinzdz = sin(am) + am cos(am) = —arw
r

5. Vypoctete [ f(z)dz, pres kladné orientovanou kiivku I'’kde  2body
r
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Vysledky maji dvé varianty
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. Pomoci Laplaceovy transformace teste: 2body

y (1) + 2(a — Dy(t) + ((a — 1) 4 sin (@)) /Oty(s) ds = 26—,

y(0) = —asin (517,

Vysledky maji ti varianty
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